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Модель HTG50 HTG100

Основные характеристики

Тип привода Ручной

Тип управления Ведомый оператором

Грузоподъемность Q kg 500 1000

Технические характеристики

Высота подъема платформы h3+h13 mm 915 1360

Ход платформы h3 mm 625 1000

Длина платформы P1 mm 1600 2035

Ширина платформы P2 mm 810 750

Общая длина L1 mm 1935 2370

Общая ширина B mm 810 750

Общая высота с ручкой h1 mm 975 1000

Высота в сложенном состоянии h13 mm 290 360

Клиренс m1 mm 31 31

Рабочие характеристики

Высота подъема за цикл движения насоса mm/cyc 55 97

Вес

Вес kg 154 350

Шасси и ходовая часть

Количество колес Nr 2/2 2/2

Тип колес*        передние/задние PU/PU

Размер колес

Передние mm 125х40 180х50

Задние mm 125х40 80х40

Колесная база Y mm - -

Тормоза механические

* N – нейлон (полиамид), PU – полиуретан;



Грузоподъемность до 450 кг.    Высота подъёма до 1300 мм.

На пищевом производстве
На химическом производстве
На фармацевтическом производстве

Для более эффективной работы

Грузоподъемность до 750 кг.
Высота подъёма до 1300 мм.
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